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On the base £l*te (1) of the machine are blocks of growing medium mads up from 
identical halves (S ( « 4). TShrengh the centre &f each assembled block Is a 
eytiMricai channel (2) with m upper iuxmel shaped cavito (8), At the bottom 
of the vertical channel (2) Is a grid. (10). 

Channels mn through the Mock to apertures on toe funnel (8), The channels 
come together In the base of the Mock and a»e .linked m groups (11, 1,2) of 
three to pipes (!S f 16) on each side of toe baseplate* Gripping $nm (17, IS) 
with fingers (19, 20) position the plant (21) over the centre of the funnel ($) 
md let it .go. Vacuum is applied to the pipes and the stalk of fee plant is 
sacked down wtift It louche the grid (It! % : 
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) Vorrichtung fur die Entfernung von in einem Sammelbehilter anwesenden Pflanzen urn diese in Topfe zu 
bringen 

) Vorrichtung fflr die Entfernung von in einem Sammelbe- 
hiiter (33) anwesenden Pflanzen (35), um diese in Topfe (37) 
zu bringen. Die Vorrichtung umfaSt Finger (23), die an einem 
Aufnahmeglied (32) angeordnet sind, so daS sie voneinander 
weg und aufeinander zu verstellt werden kdnnen. Das 
Aufnahmeglied ist am Ende eines Armes (3) drehbar gela- 
gert, dessen anderes Ende gelenkig mit dem Rahmen (1) der 
Vorrichtung verbunden ist, so daS der Arm (3) in einer 
senkrechten Ebene in einem Winkel von etwa 180° hin und 
wieder verschwenken kann. In der einen Stellung befindet 
sich der Arm (3) Qber einem auf einem Transportglied (36) 
positionierten Behilter, so daS alia darin vorhandenen 
Wurzelballen (34) unter das Aufnahmeglied (32) geiangen 
kfcnnen, und dessen Finger (23) in den Wurzelballen (34) 
gedruckt werden konnen. Darauf wird der Arm (3) zur Stelle 
verschwenkt, wo ein Topf (37) zugefQhrt worden ist. 




Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung fur 
die Entfernung von in einem Sammelbehalter anwesen- 
den Pflanzen um diese in Topfe zu bringen, welche Vor- 
richtung Finger umfaSt, die im wesentlichen in senk- 
rechter Richtung bewegbar sind. 

Eine solche Vorrichtung ist aus NL-A-8902261 be- 
kannt. Dabei wird ein Wurzelballen Zuchtmaterials, in 
dem sich eine Pflanze befindet, mittels eines unterhalb 
dem Wurzelballen und zentral zu diesem angeordneten 
Auswurfgliedes aus dem Behalter gedruckt Die Finger 
dienen dabei zur Fiihrung des Wurzelballen wahrend 
des Aufwartsdriickens und werden von unten nach oben 
durch den Behalter hindurch bewogen und nach Entfer- 
nung des Wurzelballens wieder zuruckgezogen. 

Obwohl eine solche Vorrichtung die Entfernung von 
Pflanzen aus einem Behalter erleichtert, ist weiter noch 
viele Handarbeit erforderlich. Jeder Wurzelballen mit 
Pflanze soli namlich mit der Hand aufgenommen wer- 
den und in einen Topf fur weitere Zuchtung der Pflanze 
gebracht werden. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, eine Vorrichtung zu 
schaffen, mit der es nicht nur mogiich ist, die Wurzelbal- 
len mit den Pflanzen aus dem Behalter zu entfernen, 
sondern auch diese unmittelbar in Topfe zu bringen. Der 
Wurzelballen mit der Pflanze braucht dann nicht mehr 
mit der Hand aufgenommen zu werden, wodurch die 
Kosten fur die Verlegung der Pflanzen erheblich ernied- 
rigt werden konnen. 

ErfindungsgemaB ist eine solche Vorrichtung nun da- 
durch gekennzeichnet, daB die Finger an einem Aufnah- 
meglied angeordnet sind, derart, daB die freien Enden 
der Finger von einander weg und gegen einander be- 
wegt werden konnen, welches Aufnahmeglied an einem 
Ende eines Armes so drehbar montiert ist, daB die Fin- 
ger immer eine im wesentlichen senkrechte Lage ein- 
nehmen, wobei das andere Ende des Armes mit dem 
Rahmen der Vorrichtung gelenkig verbunden ist und 
mit Antriebsmitteln gekuppelt ist, wodurch der Arm in 
einer im wesentlichen senkrechten Ebene in einem Win- 
kel von etwa 180° hin und wieder geschwenkt werden 
kann, wobei der Arm in der einen Lage sich uber einem 
Forderglied befindet, auf dem ein Behalter positioniert 
werden kann, der vom Forderglied so bewegt werden 
kann, daB nacheinander alle im Behalter vorhandenen 
Wurzelballen mit einer Pflanze unterhalb dem Aufnah- 
meglied zu liegen kommen, so daB dessen Finger in den 
Wurzelballen gedruckt werden konnen und der Arm aus 
dieser Lage zum Ort verschwenkt werden kann, wo ein 
F6rderer einen Topf zugefiihrt hat in die den wurzelbal- 
len gebracht werden soil. 

Bei Schwenkung des Armes gegen den Behalter kon- 
nen die mit dem Aufnahmeglied verbundenen Finger in 
einen im Behalter befindlichen Wurzelballen hineinge- 
driickt werden und kann der wurzelballen aufgenom- 
men werden. Dabei kann eventueil das oben beschriebe- 
ne Auswurfglied eingesetzt werden. Auch ist es mogiich, 
die Finger, nachdem sie in dem Wurzelballen gedruckt 
worden sind, so zu verschwenken, daB die im Wurzelbal- 
len befindlichen Enden sich ein wenig gegen einander 
bewegen. Nachdem der Arm in der anderen Stellung 
verschwenkt worden ist, konnen die Finger auseinan- 
derbewogen werden, so daB der wurzelballen freigege- 
ben wird und im Topf zuruckbleiben kann. 

Dabei kann es gewunscht sein, daB der Wurzelballen 
mit einer bestimmten Kraft in den Topf gedruckt wird. 
Um dies zu erreichen, kann vorgesehen werden, daB ein 
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Finger in einigem Abstand uber dem freien Ende mit 
einem auswarts gerichteten Kragen versehen ist. 

Beim aus dem Behalter Aufnehmen eines Wurzelbal- 
lens soil der Finger naturlich nicht so tief in den Wurzel- 
5 bailen gedruckt werden, daB dessen Kragen in den Wur- 
zelballen fallen wird. Mit Hilfe vom Kragen kann dann 
der Wurzelballen wohl in den Topf gedruckt werden, 
worauf durch eine Verschwenkung der Finger der Wur- 
zelballen losgelassen wird. 

io Um die Verschwenkung der Finger in bezug auf das 
Aufnahmeglied zu ermoglichen, kann vorgesehen wer- 
den, daB das Aufnahmeglied eine Buchse umfaBt die mit 
dem Arm drehbar verbunden ist und wobei die Achse 
der Buchse fast immer senkrecht verlauft, wobei mit der 

15 Buchse wenigstens zwei senkrecht zu deren Achse ver- 
laufende Beine gelenkig verbunden sind und in jedem 
Bein ein abwarts ragender Finger angeordnet und fur 
die Verschwenkung der Beine ein in der Buchse aufge- 
nommener Druckmediumzylinder vorhanden ist. 

20 Dabei ist es mogiich, einen Druckmediumzylinder zu 
verwenden, dessen Kolben in verschiedenen Stellungen 
gebracht werden kann. Dadurch konnen auch die Finger 
zwischen den Endstellungen noch eine andere Stellung 
einnehmen. 

25 Um die Vorrichtung an verschiedenen Sorten und 
GroBen von Pflanzen und also auch von Wurzelballen 
anpassen zu konnen, kann vorgesehen werden, daB in 
jedem mit einer Buchse verbundenen Bein eine Anzahl 
von Gewindebohrungen angeordnet ist, die sich in ver- 

30 schiedenem Abstand zur Achse der Buchse befinden 
und in die ein Finger geschraubt werden kann. 

Der Abstand zwischen den Fingern kann also auf ein- 
fache Weise auf den gewiinschten Wert eingestellt wer- 
den durch die Finger aus der einen Gewindebohrung 

35 herauszuschrauben und sie in eine andere einzudrehen. 
Wenn ein Behalter aus einem sehr flexiblem Material 
verwendet wird, kann bei der Entfernung eines Wurzel- 
ballens mit Pflanze aus einem Behalter, einen Teil des 
Behalter mit nach oben gezogen werden. 

40 Um dies zu verhindern, kann vorgesehen werden, daB 
mit einem Finger ein Andnickglied verbunden wird, 
derart, daB es sich in einigem Abstand zum Finger befin- 
det, wobei das untere Ende des Andruckgliedes in bezug 
auf dessen mit dem Finger verbundenen Teil telesko- 

45 pisch ausgebildet ist, wobei der teleskopische Teil ein 
scheibenformiges Ende aufweist und von einem Feder 
nach unten gedruckt wird, derart, daB das scheibenfor- 
mige Ende, in dessen unbeaufschlagter Lage, sich in eini- 
gem Abstand zum unteren Ende des Fingers befindet. 

so Wenn also der Finger in den Wurzelballen gesteckt 
wird, wird der teleskopische Teil des Andruckgliedes 
von einem Teil des Behalters gegen die Federkraft nach 
oben gedruckt werden, so daB der Behalter nach unten 
gedruckt wird. 

55 Fur die Verdrehung des Aufnahmeglieds in bezug auf 
den Arm, wahrend der Verschwenkung des Armes, kon- 
nen verschiedene an sich bekannte Mittel verwendet 
werden. Die Welle des Aufnahmegliedes kann zum Bei- 
spiel mit einem Ritzel versehen werden, mit dem eine 

60 Zahnstange im Eingriff ist, die mittels eines Druckmedi- 
umzylinders in Langsrichtung verstellt wird. 

Fur die Verschwenkung des Armes konnen solche 
Mittel verwendet werden. Insbesondere wird jedoch 
vorgesehen werden, daB ein fest mit dem Rahmen der 

65 Vorrichtung verbundenen Elektromotor eingesetzt 
wird, der, wahrend des Betriebs der Vorrichtung, konti- 
nuierlich laufen kann und dessen Welle mit einem Kur- 
beltrieb gekuppelt ist fur die hin und her Versetzung 
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eines Blockes l&ngs einer fest mit dem Rahmen der Vor- 
richtung verbundenen Stange, wobei der Block mit ei- 
nem senkrecht zu der Bewegungsrichtung des Blockes 
liegenden Zapfen versehen ist, der mit dem einen Trum 
eines liber zwei Radern gefOhrten, gezahnten Riemens 
versehen ist, wobei die Welle des einen Rades mit der 
Drehachse des Armes verbunden ist 

Auf diese Weise wird sehr einf ach eine hin und wieder 
schwenkende Bewegungdes Armes erreicht 

Um zu erreichen, daB die mit dem Arm verbundenen 
Finger jeweils an der richtigen Stelle eines Behalters 
gelangen, wird das Forderglied fur den Behalter mit 
Servomotoren far die Versteilung des Behalters in zwei 
senkrecht zueinander liegenden Richtungen in einer na- 
hezu horizontalen Ebene versehen sein. 

Dabei kann zum Beispiei derart vorgegangen werden, 
daB der Behalter zuerst in die eine, zum Beispiei die 
Langsrichtung, schrittweise verstellt wird, um die in ei- 
ner einfacher Reihe befindlichen Pflanzen aus dem Be- 
halter zu entfernen, worauf der Behalter in Querrich- 
tung eine Reihe aufgeschoben wird und der Vorgang 
wiederholt wird 

Um die Vorrichtung an verschiedenen Typen von Be- 
haltern anpassen zu konnen, wobei die darin befindli- 
chen Wurzelballen sich in anderen Achsabstanden zu- 
einander befinden, kann vorgesehen werden, daB die 
Servomotoren einstellbar sind um einen Behalter iiber 
verschiedene Abst&nde schrittweise versteilen zu kon- 
nen. 

Wenn der Arm einen Wurzelballen mit Pflanze aufge- 
nommen hat und in die andere Stellung schwenkt, soil da 
naturlich einen Topf vorhanden sein. Um zu kontrollie- 
ren ob dies der Fall ist, kann bei den jeweiligen Forder- 
mitteln ein elektrisches Auge vorgesehen werden, das 
die Anwesenheit eines Topfes wahrnimmt. 

Es wird deutlich sein, daB die Funktionen der ver- 
schiedenen Teile der Vorrichtung mittels eines Compu- 
terprogramms gesteuert werden. 

Die Erfindung wird anhand eins in der Zeichnung 
gezeigten Ausfiihrungsbeispiels n£her eri&utert, in der: 

Fig. 1 schematisch eine Seitenansicht einer Vorrich- 
tung gemaB der Erfindung zeigt, wobei der verschwenk- 
bare Arm die Endlage einnimmt in der seine Finger sich 
in einem Behalter befinden; 

Fig, 2 schematisch eine Draufsicht von Teilen der 
Vorrichtung gemaB Fig. 1 zeigt; und 

Fig. 3 schematisch ein Teil der Vorrichtung aus Fig. 1 
auf vergroBertem MaBstab zeigt. 

Die in den Fig. 1 und 2 gezeigte Vorrichtung umfaBt 
den nur schematisch angedeuteten Rahmen 1, der einen 
Gelenkpunkt 2 fur die drehbare Abstiitzung eines Ar- 
mes 3 tragt Der Arm 3 ist zu diesem Zweck mit einem 
gezahnten Rad 4 versehen, iiber dem ein Zahnriemen 5 
lauft Der Zahnriemen 5 lauft auch iiber einem gezahn- 
ten Rad 6, das vom Rahmen 1 drehbar abgestutzt wird. 
Mit dem Zahnriemen 5 ist ein Zapfen 7 gekuppelt, die 
andererseits mit einem Block 8 verbunden ist, der von 
einer fest mit dem Rahmen 1 verbundenen Stange 9 
gefuhrt wird. Der Block 8 kann aufwarts und abw&rts 
bewegt werden mit Hilfe von der Kurbelstange 10 und 
der Kurbel 1 1 die vom Elektromotor 12 rotiert wird, der 
w&hrend des Betriebs der Vorrichtung kontinuierlich 
laufen kann. 

Beim Laufen des Elektromotors 12 wird der eine 
Trum des Zahnriemens 5, mit dem der Zapfen 7 gekup- 
pelt ist, in der Richtung des Pfeiles P aufwarts und ab- 
warts bewegen. Dadurch wird der Arm 3 iiber nahezu 
180° in der Richtung des Pfeiles R aus der mit ausgezo- 



genen Linien gezeigten Stellung in die nur mit einigen 
strichlierten Linien gezeigte Stellung verdreht werden. 

Der Arm 3 ist mit einer drehbar abgestiitzten Welle 
13 versehen, mit einem senkrecht zu dieser stehenden 
5 Bein 14, das mit einer Stange 15 gelenkig verbunden ist 
Die Stange 15 erstreckt sich parallel zu dem Arm 3 und 
ist mit dem Rahmen 1 gelenkig verbunden in einem 
Punkt 16 iiber dem Gelenkpunkt 2 des Armes 3. Bei 
einer Verschwenkung des Armes iiber 180° wird die 

io Stange 15 iiber das Bein 14 die Welle 13 derart verdre- 
hen, daB die Achse 18 der mit der Welle 13 verbundenen 
Biichse 17 stets in senkrechter Stellung gehalten wird. 
Die Stange 16 kann eventuell Teil eines Zylinders sein, 
dessen Kolben nach beiden Seiten von einem Feder 

15 belastet wird, so daB Toleranzen in den Abmessungen 
von bestimmten Teilen ausgeglichen werden konnen. 

Wie insbesondere in den Fig. 2 und 3 gezeigt, ist die 
Biichse 17 mit drei Gelenkpunkten 19 versehen. Mit 
jedem Gelenkpunkt 19 ist ein Bein 20 verbunden, das 

20 andererseits eine Lasche 21 tr&gt, in der eine Anzahl von 
Bohrungen 22 angeordnet worden ist In eine dieser 
Bohrungen 22 kann ein Finger 23 eingeschraubt werden, 
der mit einem Kragen 24 versehen ist. 

Mit einem Finger 23 kann eventuell ein Andriickglied 

25 25 verbunden werden, dessen unteren Teil 26 telesko- 
pisch ausgebildet und mit einem scheibenfdrmigen Teil 
27 versehen ist Der teleskopische Teil 26 kann iiber 
einen beschrankten Abstand mittels der Feder 28 nach 
auBen gedruckt werden. 

30 Die Verschwenkung der Finger 23 in die Richtung des 
Pfeiles S kann stattfinden, indem in der Biichse 17 ein 
Druckmediumzylinder 29 angeordnet ist, dessen Kol- 
benstange 30 mittels eines Kettengliedes 31 mit der La- 
sche 21 verbunden ist. 

35 Der ganze Komplex der Teile 17—31 bildet das Auf- 
nahmegiied 32. Dieses Aufnahmeglied wird mit wenig- 
stens zwei Fingern 23 versehen sein, aber wird bevor- 
zugt drei Finger aufweisen. Dadurch kann eine gute 
Ergreif ung eines in einem Behalter 33 befindlichen Wur- 

40 zelballens 34 mit einer Pflanze 35 darin gew&hrleistet 
sein. Die Teile 25—28 miissen dabei nicht immer vor- 
handen sein, dies in Abhangigkeit von der Art des ver- 
wendeten Behalters. 

Der Beh&lter ist dabei auf einem Forderglied 36 posi- 

45 tioniert, das mittels nicht n&her angedeuteter Servomo- 
toren in die Richtung des Pfeiles T und in eine Richtung 
rechtwinklig dazu verstellt werden kann. Dann konnen 
Behalter verschiedener Abmessungen und mit in ver- 
schiedenen Abst&nden zueinander positionierten Wur- 

50 zelballen verarbeitet werden, in Abhangigkeit von der 
GrdBe der jeweiligen Pflanzen. 

Der aus dem Behalter aufgenommene Wurzelballen 
34 wird durch Verschwenkung des Armes 3 in die ande- 
re Stellung, siehe Fig. 1 und 3, zu einem Togf 37 ge- 

55 bracht, der mittels eines Forderers 38 zugefuhrt wird. 
Die Anwesenheit eines Topfes in der richtigen Position 
kann mit Hilfe von einem elektrischen Auge 39 kontrol- 
Iiert werden, 

Bei Betrieb der Vorrichtung wird der Arm 3, wie in 
eo Fig. 1 gesehen, nach links verschwenkt werden so daB 
die Finger 23 des damit verbundenen Aufnahmegliedes 
32 nach unten in einen Wurzelballen 34 in einen Behal- 
ter 33 gedruckt werden. Die Finger kdnnen dann etwas 
gegen einander geschwenkt werden, so daB der Wurzel- 
65 ballen 34 stark festgeklemmt wird, wthrend der Arm 3 
direkt mit seiner zuriickgehenden Bewegung in die 
Richtung des Pfeiles R anfangt Wenn das Material des 
Behalters 33 sehr flexibel ist, wird das Andriickglied 25 
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verwendet werden um zu verhindern, daB der Behalter 
mit dem Wurzelballen mit nach oben gezogen wird. Die 
Entfernung des Wurzelballens 34 aus dem Behalter 
kann auch durch die Anwendung eines an sich bekann- 
ten Auswurf gliedes vereinf acht werden. 5 

Wenn der Arm 3 seine andere Endlage erreicht, ge- 
langt der Wurzelballen 34 in einem Topf 37 und kann 
darin festgedriickt werden mittels der Kragen 24 der 
Finger 23. Durch die Finger 23 auseinanderzuschwen- 
ken kann der Wurzelballen weiter freigemacht werden, 10 
so daB dieser, zusammen mit der Pflanze 35 im Topf 37 
verbieibt Der Topf wird vom Fdrderer 38 versetzt so 
daB ein nachster, noch leerer Topf auf der gewunschten 
Position gelangt Dies wird mit Hilfe vom elektrischen 
Auge 39 kontrolliert. 15 

W&hrend der Verschwenkung des Armes 3 in die 
Richtung des Pfeiles R wird der Behalter 33 mit Hilfe 
vom Fdrderglied 36 durch die Servomotoren verlegt, 
derart, daB ein nachster Wurzelballen 34 auf der Posi- 
tion des gerade weggenommenen Wurzelballens ge- 20 
Iangt 

Um einen Behalter noch schneller zu leeren, konnen 
auch zwei oder mehrere der oben beschriebenen Vor- 
richtungen iiber einem einzigen Behalter 33 positioniert 
werden. Auch werden dann jeweils zwei oder mehrere 25 
T6pfe 37 zur Verfugung stehen mussen um die Wurzel- 
ballen 34 mit Pflanzen 35 aufzunehmen. Es ist dabei 
nicht erforderlich, alle Teile der Vorrichtung mehrfach 
auszubilden. Ein einziger Arm 3 kann zum Beispiel fur 
die Abstiitzung zweier kleinen Aufnahmeglieder 32 ge- 30 
eignet gemacht werden. Der Abstand zwischen diesen 
zwei Aufnahmegliedern kann zum Beispiel einstellbar 
sein. Es wird jedoch deutlich sein, daB alle diese Mog- 
lichkeiten innerhalb des Rahmens der Erfindung sind. 

35 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung fur die Entfernung von in einem 
Sammelbehalter (33) anwesenden Pflanzen (35) um 
diese in T6pfe (37) zu bringen, welche Vorrichtung 40 
Finger (23) umfaBt, die im wesentlichen in senk- 
rechte Richtung bewegbar sind, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Finger (23) so an einem Aufnah- 
meglied (32) angeordnet sind, daB die freien Enden 
der Finger von einander weg und gegen einander 45 
bewegt werden konnen, welches Aufnahmeglied 
(32) am einen Ende eines Armes (3) derart, drehbar 
montiert ist, daB die Finger (23) immer eine im we- 
sentlichen senkrechte Lage einnehmen, wobei das 
andere Ende des Armes (3) mit dem Rahmen (1) der 50 
Vorrichtung gelenkig verbunden ist und mit An- 
triebsmitteln (5—12) gekuppelt ist, wodurch der 
Arm (3) in einer im wesentlichen senkrechten Ebe- 
ne in einem Winkel von etwa 180° hin und wieder 
verschwenkt werden kann, wobei der Arm (3) sich 55 
in der einen Lage iiber einem Forderglied (36) be- 
findet, auf dem ein Behalter (33) positioniert wer- 
den kann, der vom Fdrderglied (36) so bewegt wer- 
den kann, daB nacheinander alle im Behalter (33) 
vorhandenen Wurzelballen (34) mit einer Pflanze 60 
(35) unterhaib dem Aufnahmeglied (32) zu liegen 
kommen, so daB dessen Finger (23) in den Wurzel- 
ballen (34) gedruckt werden konnen und der Arm 
(3) aus dieser Lage zum Ort verschwenkt werden 
kann, wo ein Fdrderer (38) einen Topf (37) zuge- 65 
fuhrt hat in die den Wurzelballen (34) gebracht 
werden soli. 

2. Vorrichtung gemaB Anspruch 1, dadurch gekenn- 



zeichnet, daB ein Finger (23) in einigem Abstand 
iiber seinem freien Ende mit einem auswarts ge- 
richteten Kragen (24) versehen ist. 

3. Vorrichtung gemaB Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Aufnahmeglied (32) eine 
Biichse (17) umfaBt die mit dem Arm (3) drehbar 
verbunden ist und wobei die Achse (18) der genann- 
ten Biichse (17) nahezu immer senkrecht verlauft, 
wobei mit der Biichse (17) wenigstens zwei recht- 
winklig zu deren Achse (18) verlaufende Beine (20, 
21) gelenkig verbunden sind und in jedem Bein (22) 
ein abwarts ragender Finger (23) angeordnet ist, 
und fur die Verschwenkung der Beine (20, 21) ein in 
der Biichse (17) aufgenommener Druckmediumzy- 
linder (29) vorhanden ist. 

4. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB in jedem 
mit der Buchse (17) verbundenen Bein (20, 21) eine 
Anzahl von Gewindebohrungen (22) angeordnet 
ist, die sich in verschiedenem Abstand zur Achse 
(18) der Buchse (17) befinden und in die ein Finger 
(23) geschraubt werden kann. 

5. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB mit einem 
Finger (23) ein Andruckglied (25) verbunden ist, 
derart, daB es sich in einigem Abstand zum Finger 
(23) befindet, wobei das untere Ende (26) des An- 
driickgliedes (25) in bezug auf seinen mit dem Fin- 
ger (23) verbundenen Teil teleskopisch ausgebildet 
ist, wobei der teieskopische Teil (26) ein scheiben- 
formiges Ende (27) besitzt und von einem Feder 
(28) nach unten gedruckt wird, derart, daB das 
scheibenformige Ende (27), in seiner unbeauf- 
schlagten Lage, sich in einigem Abstand unter dem 
unteren Ende des Fingers befindet. 

6. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB fur die 
Verdrehung des Aufnahmegliedes (32) in bezug auf 
den Arm (3), wahrend der Verschwenkung des Ar- 
mes (3) die Welle (13) des Aufnahmegliedes (32) mit 
einem Ritzei (14) versehen ist, mit dem eine Zahn- 
stange (15) im Eingriff ist, die mittels eines Druck- 
mediumzylinders (16) in Langsrichtung verstellt 
werden kann. 

7. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB fur die 
Verschwenkung des Armes (3) ein mit dem Rahmen 
(1) der Vorrichtung fest verbundener Elektromotor 
(12) verwendet wird, der, w&hrend des Betriebs der 
Vorrichtung, kontinuierlich laufen kann und dessen 
Welle mit einem Kurbeltrieb (10, 11) gekuppelt ist 
fur die Versetzung hin und wieder eines Blockes (8) 
langs einer mit dem Rahmen der Vorrichtung fest 
verbundenen Stange (9), wobei der Block (8) mit 
einem rechtwinklig zu der Bewegungsrichtung des 
Blockes (8) liegenden Zapfen (7) versehen ist, der 
mit dem einen Trum eines iiber zwei R&dern (4, 6) 
gefuhrten, gezahnten Riemens (5) verbunden ist, 
wobei die Welle des einen Rades (4) mit der Dreh- 
achse (2) des Armes (3) verbunden ist. 

8. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das Fdr- 
derglied (36) fur den Behalter (33) mit Servomoto- 
ren fur die Verstellung des Behalters (33) in zwei 
Richtungen rechtwinklig zueinander in einer nahe- 
zu horizontalen Ebene versehen ist. 

9. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Ser- 
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vomotoren des F6rdergliedes (36) fur einen Beh&l- 
ter (33) einstellbar sind um einen Behalter iiber 
verschiedene Abstande schrittweise zu verstellen. 

10. Vorrichtung gemaB einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daS um zu 5 
kontrollieren ob bei der Verschwenkung des Ar- 
mes (3), nach Aufnahme eines Wurzelballens (34) 
mit Pflanze (35), zur anderen Stellung, dort einen 
Topf (37) vorhanden ist, ein elektrisches Auge (39) 
vorgesehen ist, das die Anwesenheit eines Topfes 10 
(37) wahmimmt. 

11. Vorrichtung gem&8 einem der vorhergehenden 
" Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Funk- 

tionen der verschiedenen Teile der Vorrichtung 
mittels eines Computerprogramms gesteuert wer- 15 
den. 
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